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זמן ממוצע של Quick Sort  
קלט: פרמוטציה של 
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השיטה: אם המערך הוא באורך 1 – גמרנו.
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משפט: תוחלת הזמן של quick-sort הוא  
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לתאר את ההתפלגות של חמשת העצים

טענה: התפלגות עצי חיפוש בינאריים אקראיים זהה לזו של עצי הקריאות של Quick Sort.
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