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זמן ממוצע של Quick Sort  
קלט: פרמוטציה של 
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למען האנליזה נניח כי איבר הציר לא מופיע לא במערך של קריאה לצד שמאל ולא לצד ימין.

בכל השוואה משתתף איבר ציר.
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תוחלת של מס' השוואות הכולל היא
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  ולכן כל איבר בסכום 
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ומכאן זמן ממוצע של quick sort הוא  
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עץ חיפוש בינארי אקראי

קלט: פרמוטציה של 
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נכניס את המספרים לעץ חיפוש בינארי ריק בסדר אקראי.

התפלגות של עצי חיפוש בינאריים אקראיים זהה לזו של עצי הקריאות של Quick Search.
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Treap (Aragon and Seidel)
קלט: מפתחות 
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Treap – עץ חיפוש בינארי על 
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אלגוריתם לבניית Treap:
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 והמשך בכל תת פרמוטציה באופן רקורסיבי.

טענה: התפלגות ה- Treap  זהה להתפלגות עצי חיפוש בינאריים על 
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הסיבה לכך היא שאם נסדר את 
[image: image48.wmf]n

p

p

,...,

1

 כך ש-

ונכניס את 
[image: image49.wmf]n

x

x

,...,

1

 לפי סדר 
[image: image50.wmf]p

, נקבל בדיוק את ה- Treap שיתקבל מ- 
[image: image51.wmf]x

 ו- 
[image: image52.wmf]p

.

פעולות על Treap:

1)  חיפוש: חיפוש על עץ חיפוש בינארי רגיל (מתעלמים מ- 
[image: image53.wmf]p

);

2)  הכנסת 
[image: image54.wmf]y

: 

[image: image123.wmf](

)

(

)

(

)

n

p

p

p

p

p

p

<

<

<

...

2

1

   א)  נגריל 
[image: image55.wmf]p

;

   ב)  אם 
[image: image56.wmf]f

 הוא אבא של 
[image: image57.wmf]y

 ו- 
[image: image58.wmf]y

f

p

p

>

 נבצע גלגול:
      נשים לב כי אחרי גלגול תת העץ של 
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 היינו חוקי. נמשיך בתהליך עד אשר נגיע לשורש או
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3)  הוצאת את 
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 לאינסוף, לבצע גלגולים ואז להוציא כעלה.

Backward Analysis
דוגמא:

בהינתן רשימה מקושרת באורך 
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 המסודרת בסדר שרירותי, ממיינים אותה בעזרת אלגוריתם הבא:
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בתהליך בונים את
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2- Dimensional Linear Programming
בעיה:
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 צעדים (בעצם זאת אותה הבעיה אבל חד ממדית).
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